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age 9 Mjerilo mape | ] Prozori § Info & Pomod (7] lzlaz _

2

s N

ALATI MAPE
Trentni alat: Pomicanje
Skala mape: 1:50197

GPS KOMUNIKACLIA

b Meni - Mavigaciia o Alati mape g% Prikaz

30

13

Traka s alatima

Status komunikaciie:  ODSPOIEN
Detalji kqmuniké&i]é:
POZICTIA PLOVILA

a.Duliina:

GPS komunikacija

SN
Kurs:

@ssstus: NIJE PRISUTAN i Pozicija plovila

Status pozicije:
Mrijeme: 30.04.07 17:41:11 @

G.Sirina;

Brzina:

Glavni tab-ovi

GPS Status: NIJE PRISUTAN

Glavna mapa *

Blug Route je kompatibilan 2 GPS uredsjima koj

podrizvaiunajietie koritene MMEA (Mational Marine
Electronics Assoriation) poruke: GGA, G54, G5V RMC, b4
(atinenac B"ﬁ' +
69 66 67 <
7o
7o
70 &7
69
J 69
70
63 20 70 @
ka : 1 o &8 o 7[
% [+
! E
ALATI MAPE
Trenukni alat; Pomicanje
& Mjerilo mape: 1:3212508
1
% )1
Status komurikaciie:  ODSPOJEN
8% Detalil komunikacije:
/& O
% 3 8%
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I, 3 =2 4
1 $ 1
ALATI MAPE
& 4fb Trenuktni alat: Pomicanje
-
Mierilo mape; 1:3212598
ALATI MAPE
: | C’\ Trenukni alat; Zumiranije podrutja
Mietila mape: 1:3212598
ALATI MAPE
& Trenukni alat: Provjera pogzicije
Mierilo mape: 1:3212598
. ALATI MAPE
& ia Trenutni alat: Pozicija kursora
: Mietilo mape: 1:3212598
ALATI MAPE
% Trenutni alat: Kreiranje rute
Mierila mape: 1:3212508
ALATI MAPE
%F} Trenutni alat: Kreiranje lokacije
Mietilo mape: 1:3212598
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3.2.3 Predefinirani pogled mape
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3.2.5 Automatski pogled mape

ST PRIEAS
TSRLLCER

3.2.6 Kontrola prikaza plovila
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3.2.7 Pronala enje plovila na mapi
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3.3.1 Povezivanje ra unalai GPS ure aja
J< 2 ] + 1
3 4> |
&7$ &7 7%- $ 2 . v 1! 78
GPS

PC-RS232 (DB9)

= NMEA izlaz — T
-~ -l
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% & 8% >

3.3.2 Povezivanje Blue Route programa i GPS ure  aja

& > 1& <2
8 &8(CD <2 2 & 3 4

GPS KOMUNIKACIIA

Status komunikaciie: - DDSPOJEN
Dietali komurikacie:
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3.3.3 Uobi ajene gresSke (rjeSavanje problema)
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3.3.4 Problemi sa USB/COM konverterima
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2 3 48 .2 78
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GPS Status: NIJE PRISUTAN =

Blue Route je karmpatibilan za GPS uredajima koji
podriavaju najiesie korstene MMEA (Mational Marine
Electronics Association) poruke! GEA, G54, G5V I RMC,

GPRMC | GRaLL | Graga

22



8 % $
& $1=-D 2

1& >

/& 2

GPS Status: PRISUTAN RS

Blua Route je kormpatibilan z2.GPS uredajima koji
podravaju najiesie karstene MMEA (Mational Marine
Electronics Association) poruke: GEA, G54, GEV i RMOC,

% &9 8%

8 %
& $1=-D
. /& 04J<

% & 8%

8% > $
/& 2
=2 /& 1 3
12
21< < | |
GPS Status: PRISUTAN ES,

Blue Route ja kaernpatibilan 52 GPS uredajirna koji
podriavaju najieiie konstene MMEA (Mational Marine
Electronics Assaciation] poruke: GEA, G560, G54 | RMC,
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POZICIIA PLOVILA
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Kurs plovila
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Simbol plovila
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3.6.1 Kreiranje rute
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Za kreiranje rate pritisni botun Kreiraj, Ruta ukljuduje ime,
autara, wiijerne kreiranja i ukupnu duljinu, Kreirana nita
moze se pohraniti u bazu podataka mta,
Kreirai Podaci kursora
Kurs: 15994
I=brigi Culjina segrenta: 1,15 nm
Ukupna duljina: 6,05 nm
Prikaz Pozicija kursora:  ED15°01'36'10
N 447043905
3nini Duljina rute: 4,90 nm
Tocke rute: 5
1,63 nm
% *964#
1 " 3
<2 12 < !
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'%; Upozorenje o presjecanju

Irne
Dugi akok

RFawva
Luzki

% *

3.6.2 Brisanje rute

= > < 2 !
2 > 11 | < E
9D >12 2 2 $2" 3
9& C
% ( +
2 ! 3 / 4>
3.6.3 Pogled na rutu
1 Lo Lo
! Lo
I I >12 2
& 3 4
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3.6.4 Snimanje rute
2 1

D > 12

%

2
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3.6.5 U itavanje rute

1 2 E
D >12 2 2 1 3 4
% ((+
& < | 2 1 3 # 4 8!2
" 2 1 D! < 2
, 2 2 P ! 2 >
2 11

> Brisanje odabrane rute.

x Brisanje cijele baze snimljenih
ruta.

X

Baza podataka ruta sadedi swe snimljene rute, Za ufitawanie u mapu, odaber meg u lizt i pritizni botun
Litaj,

Broj ruta u bazi podataka: 3
Ime odabrane rute; Rogoznica To Yis
Indeks odabrane rute: 3/3

lista ruta

Ime rute _ Wrijerne kreiranja
Moja ruta 4.5,2007 14:45:44

|3 Rogosnica To Vis. 11,3.2007 13:55:12

4 S .an To Pasman 11.3.2007 13:57:14

% (I +

1 < 29
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Uit

s Irme:
Paonisti

Prikaz

H_ Dodatne opcije

Detalji rute

|R|:-gl:-znil:a To Mis

rute

Cialjina: |3':'*5B r

Dretalinije...

e @

[er. |

G.Luljina

0, E915°5?'5?"22
015 0"79

@3
> 12
3 )

Kurs Culjina
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% Detalji rute

Imne ruke:

Autor:

Yrijeme kreiranja:

|Rnguznica To Vis

|Ei|ue Foute Admin

Opis:

|11.3.2EII:I? 135:558:11

generated by Blue
Foute program,

DuZina rute: |3'3'158 nm

|
|
| This is a route
|
|

Broj pozicija:

= i Zatvati
% (94 #
D! 2 , !
I > I . 11
>12 2 2 -] &

< ! 3 + 4 < > "

> 2 D

> 2 &

& Dodatne opcije rute

Inesi dodatne informacije o nti i Blue Route ca'izratunati wijeme puta, ofekivano
wiiterne dolaska i ciienu guta,

Cijena goriva (euro po litrd): I 5,80
PokroZnja goriva (litara na 100
naukticka milja): I S
Dfekivana stednja brzina
(nauticka milia po saku); ! 1728
Pofetak plovidbe: IED :_i !3|:| _v_i
4 lipanj 2007 b
2r2n 29 30 3L 1. 2
3 4 5 6 7 SF
IEI 11 12 13 14 A6 lEu
2 [ Pritreati Odustari
% (-4
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|:.-l E Dodatne opcije rute
IZRACUN RUTE:

Wjerne dolaska: 4.5.2007 16:00:12
“rjermne puta: 1 h, 46 min

Traskowi puta: 47,96 euro

<l I

% /| 6
3.6.6 PoniStavanje u itane rute
" E
D >12 2 2
<2 2 2 | << 2
% |+ $

29
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3.7.1 Aktiviranje snimanja pozicija

E
D > 12
2
141PCD8 &

%

2

<

I 555

29

1& +
Blus Route orioguéawa snimanjs
Skart poziciia plowila U realnomm wremeng sa
inkery alorn od 50 metara,
Skop
e SNIMANIE
: UKLIUCENO

Prikaz

Cruljina rute: 0,32 nn
S Broj pozicija: 12

G.Duljina

E 014°E6'3

£, | E01#EE'36"71[ M 44 22'18"76 45,2007 1511225
3. | E 014°BR'39"19( M 44022'18" 08 452007 151228
4, | E D1FER'41"67| M 422" 17"40 45,2007 15:12:29
E. | E 014°ER'44"IE| M d44:22'1R"72 452007 151221
B, | E O1FEE'46"64| M 44 22'16"03 45,2007 15:12:33
7. | E014°CR'49"12( M 44°22'15"3E 45,2007 15:12:35
&, | E01#ER'E1"R1| M 422 1467 45,2007 15:12:38

% %
3
% (7 %

3 # 41
D$ -D(C

# 4
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2 3 # 4

% Il %

3.7.2 Pogled na snimljenu rutu

1 I 32 2 4> . <
F 12 2 2 & 3 #%n 4

3.7.3 Zaustavljanje snimanja pozicija
1 2 ! I " 2 35554>
2 < : 3 2 4>

12 2 2 3 # 41 2 <
D$ -D(C D$(C 1 *(1PCD8

% /3 +

3.7.4 Pohranjivanje snimljene rute
2 | I< E

8 2 2 3 # 4

% /9 + !
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% /-4 !
3.7.5 Brisanje snimljene rute
1 . 2 o>
2 2 $2 "3 w54

% ) +

3.7.6 U itavanje rute iz baze povijesti plovila

2 E
8 2 & 2 1 3 % 4
% ) +
& < | &
3 % 4 8!2
0o 2 2
2 > 2

<

2
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3.7.7 PoniStavanje u
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3.8.2 U itavanje lokacije

2 ! E
812 2 * 2 1 3 5 4
% 3 +
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3.8.3 Po inalokaciju
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